CARTA DESCRIPTIVA

I. Identificadores de la asignatura

Instituto: Ingenieria y Tecnologia Modalidad: Presencial
Departamento: Ingenieria Industrial y Manufactura

Créditos: 6

Analisis de

Materia: Ingenieria
Programa: Maestria en Tecnologia Caracter: Optativa
Clave: [IM-9845-15

Tipo: Curso
Nivel: Principiante
Horas: 48 totales Teoria: 48 Practica: 0
Il. Ubicacion
Antecedentes: Clave
Ninguno
Consecuente:
Ninguno
lll. Antecedentes

Conocimientos: programacion, algebra vectorial y matricial, fisica estatica y dinamica, instrumentacion y

control, sensores y motores eléctricos.

Habilidades: resolucién de problemas fisicomatematicos y programacion en cualquier lenguaje (C

preferente).

Actitudes y valores: proactivo, analitico y trabajo en equipo.

IV. Propdsitos generales

Proporcionar al alumno los conocimientos basicos para el analisis, modelacién matematica y control de
procesos industriales, tales como: Controles de sistemas fisicos desde el enfoque de control moderno.




V. Compromisos formativos

Intelectual: Proporcionar al alumno los conceptos matematicos para analizar diferentes sistemas
dindmicos, asi como también el conocimiento de disefiar controladores con el fin de manejar el
comportamiento de distintos sistemas dinamicos.

Humano: Responsabilidad y compromiso con el medio ambiente.

Social: Compromiso con la sociedad y con la manufactura.

Profesional: Seleccién, evaluacidn e implementacién de controladores para un proceso de manufactura.
Podra analizar procesos industriales de forma sistematica y disefiar controladores en base a un andlisis
previo y dar solucién a problemas mediante técnicas de control moderno.

VI. Condiciones de operacion

Espacio:

Laboratorio:

Poblacion:

Tipica, practicas.

Simulacion,

computacion Mobiliario: Restiradores, computadora.

5-20

Material de uso frecuente:
A) Proyector.

Condiciones especiales:

No
aplica

VII. Contenidos y tiempos estimados

Temas Contenidos Actividades
Presentacion Presentacion de los objetivos, contenidos, temas y Presentacion del
Semana 1 criterios de evaluacioén del curso maestro

1. Introduccidn a los sistemas dinamicos.
1. Modelado 2. Modelado en funcién de transferencia para
matematico en sistemas fisicos de una entrada y una salida .
funcion de 3. Introduccidn a los sistemas dindmicos. Presentacion,
. ., . ejemplos, caso de
transferencia 'y 4. Modelado en funciéon de transferencia para estudio
espacio de sistemas fisicos de una entrada y una salida
estados. 5. Introduccion al concepto de espacio de estados de
un sistema




Semanas 1-5 6. Modelado en espacio de estados de un sistema
eléctricos.
7. Modelado en espacio de estados de sistema
mecanicos rotacional y translacional.
8. Ejemplos de modelos de sistemas fisicos.
1. Convertir una FDT a espacio de estados
2. Analisis de 2. Convertir una FDT a espacio de estados
zfrt]?rgla:ndgl 3. Formas Canodnicas Presentacion,
. 4. Controlabilidad ejercicios, analisis de
espacio de - d | d
estados 5. Observabilidad €jemplos, caso de
. L, . . estudio
6. Linealizacidn de sistemas no lineales
Semana 6-9
3. Control por Concepto de retroalimentacion de estados
retroalimentacién Retroalimentacién de estados por ubicacién de Presentacion,
de estad | ejercicios, analisis de
€ estados polos. ejemplos, caso de
3. Retroalimentacion de estados por LQR estudio
Semana 10-11
4. Observadores de 1. Introduccion a observadores de estados de orden | presentacion,
orden completo completo. ejercicios, analisis de
2. Disefio de observadores de orden completo ejemplOS, caso de
Semana 12 - 14 3. Disefio de sistemas de control con observadores estudio
Proyecto By Presentacion,
4 1. Presentacion del Proyecto ejercicios, andlisis de
2. Entrega de resultados y calificaciones ejemplos, caso de

Semana 15 - 16

estudio

VIIl. Metodologia y estrategias didacticas.

Metodologia Institucional:

a) Elaboracion de ensayos, monografias e investigaciones (segun el nivel) consultando fuentes

bibliograficas, hemerogréficas, y “on-line”.

b) Elaboracion de reportes de lectura de articulos actuales y relevantes a la materia en lengua

inglesa.

Estrategias del Modelo UACJ Vision 2020 recomendadas para el curso:




aproximacion empirica a la realidad

busqueda, organizacion y recuperacion de informacién
comunicacién horizontal

descubrimiento

ejecucioén-ejercitacion

eleccion, decision

evaluacion

experimentacion

extrapolacion y trasferencia

internalizacion

investigacion

meta cognitivas

planeacion, prevision y anticipacion

problematizacion

proceso de pensamiento logico y critico

procesos de pensamiento creativo divergente y lateral
procesamiento, apropiacion-construccion
significacion generalizacion

trabajo colaborativo.

IX. Criterios de evaluacién y acreditacion

a)

b)

Institucionales de acreditacion:

Acreditacion minima de 80% de las clases programadas.
Entrega oportuna de trabajos.

Pago de derechos.

Callificacion ordinaria minima de 7.0.

Permite el examen de titulo: Si.

Evaluacion del curso

Acreditacion de los temas mediante los siguientes criterios:

e Ensayos y reportes de lecturas: 5%
e Otros trabajos de investigacion: 5%
e Examenes parciales: 40 %
e Practicas: 10 %
e Otro: Proyecto. 30 %
e Tareas: 10 %




Total 100 %

X. Bibliografia

A. Bibliografia Obligatoria:

Modern control engineering. Katsuhiko Ogata. Pearson, 2009. 5th edition.
Automatic control systems. Benjamin C. Kuo. Wiley, 2009. 9th edition.
c. Linear state-space control systems. Robert L. Williams Il, Douglas A. Lawrence,
Wiley. 2007.
d. Control Systems Engineering. Norman S. Nise. Wiley, 2014, 7" edition.
B. Bibliografia complementaria y de apoyo:

a. Introduction to digital Control Systems, McMillan, Hugh F. Vanlandingham
b. Digital Control, Addison — Wesley. Gene F. Franklin & J. David Powell

X. Perfil deseable del docente

Doctorado (deseable) en Electréonica o automatizacion con experiencia en la solucion de
problemas de manufactura

XI. Institucionalizacion

Responsable del Departamento: Dr. Erwin Adan Martinez Gémez.
Coordinador/a del Programa: Dr. Delfino Cornejo Monroy.

Fecha de elaboracion: Julio 2021

Elaboré: Dr. Angel Israel Soto Marrufo

Fecha de redisefio:

Redisefio:




